
◆ 專案/研究主題 微步進伺服驅動器研發
◆ 學校系所 大華技術學院 電子工程系

◆ 計畫主持人 張錠玉 副教授

◆ 合作夥伴 群真科技股份有限公司

◆ 計畫重點 本計畫提出一電流控制微步進伺服驅動器來克服步進電機之共振失步問題，此電流
控制微步進伺服驅動器採強韌電流迴路控制技術，驅動器直接控制電機磁場，可改
善步進電機之共振失步現象，同時採高電壓驅動，可提供伺服系統寬廣的轉速與轉
矩輸出。另驅動器設計採分流器電流量測，將量測時序與脈寬調變時序，整合於控
制電路中，易於驅動器之積體電路化生產製造。

◆ 效益/特色 1. 提出一電流控制微步進伺服驅動器來克服步進電機之共振失步問題，此電流控制
微步進伺服驅動器採強韌電流迴路控制技術，驅動器直接控制電機磁場，可改善
步進電機之共振失步現象。

2. 採高電壓驅動，可提供伺服系統寬廣的轉速與轉矩輸出。

3. 驅動器採分流器電流量測，將量測時序與脈寬調變時序，整合於控制電路中，易
於驅動器之積體電路化生產製造，有助於降低生產成本。

4. 產業應用實例驗証研發成果之效益與特色。

◆ 教授專長 1. 電機理論 
2. 電力電子
3. 電機控制

◆ 系統架構


