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本研究以提高牙線棒產品的良率及取代人工辨識為研究目標，利用電腦視覺

檢測及自動控制等方法，將牙線棒三種主要瑕疵的檢驗工作進行標準化及自

動化的檢驗程序實現之探討，其中包含光源環境的布置、取像及自控設備的

配置、以及瑕疵辨識程式的設計開發，並建構出一套可設置於生產線上的自

動光學檢測系統作為驗證。

牙線棒在射出成形時常會發生線傷、頂出部髒汙及牙線棒尾端缺料等三種常

見瑕疵，本研究以機械視覺檢測方式進行開發，針對三種瑕疵構思其檢測邏

輯，搭配影像擷取裝置及自動推料機構，完成一套軟硬體結合的自動化細微

瑕疵檢測系統，如此一來可大量減輕作業人員之工作負擔，並減少誤判之機

會，對公司之長遠發展影響甚鉅。

塑性加工、奈米壓印成形、機械視覺、虛擬實境、精密製造與量測

細微瑕疵自動化檢測系統之研發-以牙線棒檢測為例專案/研究主題


