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曲線補間顧名思義是如何將點群連結成一曲線。此方法在數值分析中扮演極

重要的角色，常被運用來處理實驗數據或統計資料。因採集到的資料都是呈

現離散狀態且數量有限。如果將紊亂的數據輔以曲線呈現，不僅可觀察其趨

勢，甚至以簡易函數取代查表法。同樣的道理應用在產業機器人，透過教導

盤定出空間點群，再令機器人以精準或非精準的方式穿越這些點群，故其曲

線補間蘊涵著軌跡規劃及動態控制兩個層次的議題。

曲線補間是一項極為重要且基礎技術。如果缺乏此技術，機器人將被侷限點

對點的定位工作，如搬運、堆疊及插件等，卻無法勝任塗膠、雷射切割及研

磨等任務。如果以伺服馬達開發機器人而僅能擔任點對點的定位工作，那將

難以取勝氣壓移載臂。因氣壓移載臂亦可準確且快速地勝任此類工作，且其

造價又遠低於機器人。故對機器人而言，曲線補間是一項極為重要且基礎的

技術，此技術可大幅提昇其附加價值。
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