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計畫主持人：林文燦、羅興煥
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計 畫 重 點： 對目前各家生產傳動產業元件的企業來說，提升滑塊的產量及品質是生產中最重要的

一件事情。可是當每一製程的作業都要依靠人力的方式生產的話，將無法達到企業所

需目標，且加上既有的勞動市場不斷流失，將促使勞動力愈顯不足。所以必須運用自

動化來改善現有情況，而對自動化的要求不外乎是設備品質與定位精度等要求。

 為了有效地確保其精度不因人為因素而造成其定位誤差，因此本研究的將以定位精度

穩定性為研究主體，經由控制螺桿的精度，並利用品質機能展開找出影響螺桿定位精

度的關鍵因素，最終結合反應曲面法找出影響螺桿定位精度穩定性的因子組合。最後

利用影像回授來控制其 XXY TABLE 移載平台，使其能夠在短期間內達到我們要求的位

置，並藉此搭配機械手臂改善人工銑製滑塊的作業。

效益 /特色： 1. 尋找控制螺桿的精度因子，確保 XXY TABLE 移載平台的穩定性。

 2 . 讓影響精度的範圍局限於平台的組成因素，減少人為操控的定位誤差。

 3. 透過實際實驗找尋最佳螺桿精度因子的組合。

 4. 提升定位精度並搭配機械手臂，取代人工銑製滑塊。

教 授 專 長： 品質管制、生產管制 , 電子商務 ,E.。曾任職於榮富公司及伸興公司擔任部門經理，

負責品質管理、生產管理、企劃經營、電腦化管理等相關之工作。

應用機器手臂結合光電XXY TABLE來改善人工銑製線性滑塊之作業研究
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