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本創意創新導套(I-LINK)系列，已取得中華民國發明專利『導線保護管結構』I 320460號、I 
320460號專利與德國發明專利『導線護套』DE102010061277號專利，本計畫首先進行設計資

料收集與分析，由公司設計經理與建國科技大學機械系/自動化系教授團隊，討論其機構與控

制的可行性。完成資料收集與分析後，開始由本公司設計部門進行手動組裝創新導套的優點及

缺點，分析自動化工程可行性較高的工程組合。將手動工程自動化的機構設計包括自動進料及

自動組裝機構設計，則委請建國科技大學教授團隊協助設計與製作。控制部分也委請建國科技

大學教授團隊協助設計與製作。

    本計畫執行之「新型導套自動化組裝機器」之研發，於結構設計及使用性上皆具符合實用

性，因此本計畫之執行預期可提升公司一貫化生產系統，在製程合理化改善方案上，可提升生

產效率、降低製造成本，本公司未來將朝向不斷開發及導入自動化機械生產技術，研發模式亦

可以提供同業參考樣本，此外，亦可逐步連結產業形成團隊，增強自行車產業競爭力。

本開發案的主要標的為在於突破創新產品自動化生產的目的，將自行車煞車/變速創新導線護

套組裝自動化，研製發明創新之「新型導套自動化組裝機器」。對未來在自行車導線護套生產

流程可謂一大革命性，將創新產品量產化，成為叫好又叫座的產品，提升產品附加價值為國家

爭取外匯，是本公司一貫的目標。公司是以技術者亦是需求者之觀點，在長距離路測經驗發

現，導線護套之老化及潛在之加工內應力因素，將造成自行車煞車/變速鋼索生鏽，影響內線

連動阻力以及變速困難之缺失，在長距離乘騎的職業選手，減少5％的鋼索拉力靈活度，將是

勝負的關鍵，「新型導套自動化組裝機器之研發」，對未來消費者，可提供一項物美價廉、隨

意性、個性化商品選擇，兼具休閒運動及發揮創意構思個性化之交通工具。

機械設計、機電整合、製造程序規劃、塑性加工與金屬表面處理技術
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